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La planification tmplantatre
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La planification tmplantatre
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Chitrurgle sans gutde
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SUMMARY OF FULLY GUIDED, PARTIALLY GUIPED AND FREEHAND METHODS SURGICAL MEASUREMENTS
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Le protocole de navigation chirurgicale
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POSITIONNEMENT DES IMPLANTS
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Forage implantaire en regardant L'écran de controle
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Possibilité de réaliser des chirurgies complémentaires
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La force du systeme
PrécLs '
en adéguation avee Le proj et prothéti we

Blen cooifié

généralisable a toutes Les
facilite Les chirurgtes co
permeet Les chirurgies sa

Fonctlonmement

vérification ment de L'intervention

Simple et rapide
courbe d’apprentissage
facile a intégrer a L'organisation quotidienne



